
(57)【特許請求の範囲】
【請求項１】
トロリ線（給電線）とパンタグラフ（集電装置）との間に作用する接触力を測定する方法
であって；
パンタグラフの舟体の慣性力を該舟体の弾性変形を考慮した上で求め、
別途求めた該舟体にかかっている力から該慣性力を差し引きすることにより、上記接触力
を求めることを特徴とするパンタグラフの接触力測定方法。
【請求項２】
トロリ線（給電線）とパンタグラフ（集電装置）との間に作用する接触力を測定する方法
であって；
パンタグラフの舟体の慣性力を該舟体の摺り板を含む２ヶ所の縦断面間の弾性変形を考慮
した上で求め、
別途求めた上記２ヶ所の縦断面の剪断力から上記慣性力を差し引きすることにより、上記
接触力を求めることを特徴とするパンタグラフの接触力測定方法。
【請求項３】
トロリ線（給電線）とパンタグラフ（集電装置）との間に作用する接触力を測定する方法
であって；
上記パンタグラフの舟体にｎ（ｎ≧２）個の加速度計を取り付け、該加速度計により舟体
のｎ次の振動モードを把握した上で該舟体の慣性力を求め、
別途求めた該舟体にかかっている力から該慣性力を差し引きすることにより、上記接触力
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